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1. Paare gerichteter Objekte können aufgrund von Toth (2012a, b, c) auf zwei 

Weisen definiert werden. 

1.1. Unilaterale Abbildung 

2R()1, )2) = ()1 → )2) 

1.2. Bilaterale Abbildung 

2R()1, )2) = ()1 ↔ )2) 

2. Tripel und Quadrupel gerichteter Objekte 

2.1. Linksgerichtete Tripel 

3R()1, )2, )3) = (()1, )2) )3) 

2.2. Rechtsgerichtete Tripel 

3R()1, )2, )3) = ()1, ()2 )3)) 

2.3. Zentrale Quadrupel 

3R()1, )2, )3, )4) = (()1, )2), ()3, )4)) 

2.4. Linksgerichtete Quadrupel 

3R()1, )2, )3, )4) = (()1, )2, )3), )4) 

2.5. Rechtsgerichtete Quadrupel 

3R()1, )2, )3, )4) = ()1, ()2, )3, )4)) 

3. Lagerelationen gerichteter Objekte 

3.1. Exessivität von Paaren 

2Rex()1, )2) = (()1, )2), )1) 

2Rex()1, )2) = (()1, )2), )2) 
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3.2. Adessivität von Paaren 

2Rex()1, )2) = ()1, )2) 

2Rex()1, )2) = ()2, )1) 

3.3. Inessivität von Paaren 

2Rex()1, )2) = ()1, ()1, )2)) 

2Rex()1, )2) = ()2, ()1, )2)) 

3.4. Exessivität von Tripeln 

2Rex()1, )2) = (()1, )2, )3), )1) 

2Rex()1, )2) = (()1, )2, )3), )2) 

2Rex()1, )2) = (()1, )2, )3), )3) 

3.5. Adessivität von Tripeln 

2Rex()1, )2, )2) = ()2, )3), )1) 

2Rex()1, )2, )2) = ()1, )3), )2) 

2Rex()1, )2, )2) = ()1, )2), )3) 

3.6. Inessivität von Tripeln 

2Rex()1, )2) = ()1, ()1, )2, )3)) 

2Rex()1, )2) = ()2, ()1, )2, )3)) 

2Rex()1, )2) = ()3, ()1, )2, )3)) 

4. Detachierbarkeit gerichteter Objekte 

4.1. Linksdetachierbarkeit von Paaren 

δ()1, )2) = ()1, ()2)) 

4.2. Rechtsdetachierbarkeit von Paaren 
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δ()1, )2) = ()2, ()1)) 

4.3. Linksdetachierbarkeit von Tripeln 

δ()1, )2, )3) = ()1, ()2, )3)) 

δ()1, )2, )3) = ()2, ()1, )3)) 

δ()1, )2, )3) = ()3, ()1, )2)) 

4.4. Rechtsdetachierbarkeit von Tripeln 

δ()1, )2, )3) = (()2, )3) )1)) 

δ()1, )2, )3) = (()1, )3) )2)) 

δ()1, )2, )3) = (()1, )2) )3)) 

4.5. Bi-Detachierbarkeit von Tripeln 

δ()1, )2, )3) = (()2), )1, ()3)) 

δ()1, )2, )3) = (()1), )2, ()3)) 

δ()1, )2, )3) = (()1), )3, ()2)) 

5. Objektabhängigkeit gerichteter Objekte 

5.1. Linksabhängigkeit von Paaren 

ω()1, )2) = ()1 → )2) 

5.2. Rechtsabhängigkeit von Paaren 

ω()1, )2) = ()2 → )1) 

5.2. Bi-Abhängigkeit von Paaren 

ω()1, )2) = ()1 ↔ )2) = ()2 ↔ )1) 

5.3. Linksabhängigkeit von Tripeln 

ω()1, )2, )3) = ()1 → ()2, )3)) 
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ω()1, )2, )3) = ()2 → ()1, )3)) 

ω()1, )2, )3) = ()3 → ()1, )2)) 

5.4. Rechtsabhängigkeit von Tripeln 

ω()1, )2, )3) = (()2, )3) → )1) 

ω()1, )2, )3) = (()1, )3) → )2) 

ω()1, )2, )3) = (()1, )2) → )3) 

5.3. Bi-Abhängigkeit von Tripeln 

ω()1, )2, )3) = ()2 → )1 ← )3)) 

ω()1, )2, )3) = ()1 → )2 ← )3)) 

ω()1, )2, )3) = ()1 → )3 ← )2)) 

6. Vermitteltheit gerichteter Objekte 

6.1. Vermitteltheit von Paaren 

υ()1) = )2   υ()2) = )1 

6.2. Vermitteltheit von Tripeln 

υ()2, )3) = )1  υ()1) = ()2, )3) 

υ()1, )3) = )2  υ()2) = ()1, )3) 

υ()1, )2) = )3  υ()3) = ()1, )2) 

6.3. Vermitteltheit von Quadrupeln 

υ()2, )3, )4) = )1  υ()3, )4) = ()1, )2)  υ()3, )4) = ()1, )2) 

υ()1, )3, )4) = )2  υ()1, )4) = ()2, )3)  υ()1, )4) = ()2, )3) 

υ()1, )2, )4) = )3  υ()1, )2) = ()3, )4) 

υ()1, )2, )3) = )4  υ()2, )4) = ()1, )3) 
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υ()1) = ()2, )3, )4) 

υ()2) = ()1, )3, )4) 

υ()3) = ()1, )2, )4) 

υ()4) = ()1, )2, )3) 
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